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ZASILANIE, OKABLOWANIE I OSPRZET SYGNALIZACYJNY

1. DANE OGOLNE

1.1. Podstawa opracowania
- plan sytuacyjno-geodezyjny w skali 1:500

- obowiazujace normy, przepisy, oraz aktualne katalogi.

1.2. Zakres opracowania:
- zasilanie sygnalizacji wraz z trasg kabla ;

- lokalizacja sterownika, sygnalizator6w

- rozprowadzenie sieci kablowej sterowniczej
- konstrukcje wsporcze

- detektory ruchu

1.3. Zalozenia ogélne :
- napigcie sieci zasilajacej 230/400V;50 Hz

- system dodatkowej ochrony przed porazeniem pradem - szybkie wylaczenie zasilania

2. OPIS TECHNICZNY
2.1. Zasilanie.

Przedmiotowa sygnalizacja §wietlna zasilana bedzie linig kablowg wyprowadzong z
projektowanego na istniejagcym stupie linii napowietrznej nN ztgcza kablowego. Ze
skrzynki pomiarowej do szafy sterownika wyprowadzona bedzie linia zasilajgca
wykonana kablem YKY 4x6 mm?2.

Trase kabla zasilajacego przedstawiono na rys. 4.
2.2. Z¥acze pomiarowe

Zostanie wykonane przez TAURON zgodnie z warunkami zasilania

2.3. Zabezpieczenia , ochrona przed porazeniem elektrycznym

Szafka sterownika wyposazona bedzie w ochronnik przepigciowy, zabezpieczenie
wylacznikiem  instalacyjnym  S301B  16A, oraz  wylacznik  ochronny
réznicowopradowy 25/0,03 A.

Rezystancja uziemienia nie moze przekroczy¢ wartosci 10 om.
Jako system ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym zastosowano:

- szybkie wylaczenie zasilania - dla uktadéw sterowania.
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2.4. Sygnalizacyjne linie kablowe.

Z szafy sterownika wyprowadzone beda:

— sterownicze linie kablowe wykonane kablem typu YKSY n x 1.5 mm?2 o ilosci
zylt wg rys. 4 zasilajace poszczegdlne sygnalizatory i kamery

— linie kablowe wykonane kablem YKSY 7x1,5mm?2 wg rys.4 zasilajace przyciski
dla pieszych

— linie kablowe do podtaczenia kamer wideodetekcji wykonane kablem YLY
3x1,0mm?2 (zasilanie) oraz XwDXpek 75 1,05/5 (wizja)

— linie kablowe teletechniczne do podiaczenia projektowanych petli indukcyjnych
kablem XzTKMxpw 3x2x0,8mm?2

Kable prowadzone beda w catosSci w kanalizacji kablowej, ktérej schemat
przedstawiono narys. 21 3.

Schemat okablowania przedstawiono na rys. 4.

2.5. Uktadanie kabli.

Kable sterownicze, zasilajace prowadzone bedg w catosci kanalizacji kablowej
projektowanej dla potrzeb sygnalizacji.

Kanalizacj¢ nalezy wykona¢ wg rys. rys.2i3 zrur:

- w obrgbie skrzyzowania— DVR 110, DVR 75

- przewiert pod jezdniami — SRS 110

- poza skrzyzowaniem — DVR 110
Ilo$¢ rur w ciggu - kanalizacja jednootworowa i dwuotworowa
Kanalizacj¢ nalezy wykona¢ ze studniami typu SK1 prefabrykowanymi. Glebokos¢
uktadania kanalizacji winna by¢ taka, by pokrycie rur liczone od poziomu terenu do
gbrnej krawedzi kanalizacji wynositlo minimum:

- pod chodnikami i zielencami - 0.7 m,
- pod jezdniami - 0.9 m.

Przejscie pod jezdnia wykona¢ metodg przewiertu.

Catos¢ prac nalezy wykona¢ zgodnie z postanowieniami ujetymi w normie branzowej
BN-76/8994-17, BN-73/8994-02, BN-73/8994-05 .

2.6. Ochrona przed korozja.

Wszystkie konstrukcje pod sygnalizatory tj. maszty, wysi¢gniki, zawiesia, konsole
winny by¢ ocynkowane ogniowo lub zabezpieczone przed korozja poprzez
malowanie.

Dla fundamentéw betonowych oraz studzienek kablowych SK-I1w zalezno$ci od
konkretnych warunkéw lokalizacyjnych , sktadnikéw wod gruntowych, nalezy
wykona¢ zabezpieczenie antykorozyjne poprzez : natozenie lepiku smolowego na
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zimno (pierwsza warstwa roztwor asfaltowy do gruntowania ), oraz z lepiku
asfaltowego na gorgco (nastgpna warstwa ) zgodnie z "Instrukcja zabezpieczen przed
korozja konstrukcji betonowych"

Ponadto zestyki powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg preparatem typu Elektrosol
lub innym o podobnych wtasciwosciach .

2.7. Fundamenty

Sterownik posadowi¢ na fundamencie dostarczonym przez producenta lub wykonaé
wg wytycznych producenta. Fundament pod maszt MS (wolnostojacy) nalezy
wykona¢ metoda na mokro na placu budowy.

Fundament pod MSB - brame¢ wykona¢ zgodnie z zaleceniem wytworcy bramy.
Roboty betonowe prowadzi¢ zgodnie z wymogami zawartymi w PN-88/B-06251

Wszystkie fundamenty oraz studzienki kanalizacyjne zabezpieczy¢ w zalezno$ci od
konkretnych warunkéw lokalizacyjnych, sktadu wéd gruntowych , antykorozyjnie
zgodnie z "Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukcji betonowych " zgodnie z
pkt. 2.6. niniejszego opisu.

2.8. Konstrukcje wsporcze .

Z uwagi na mozliwos$¢ zakupu gotowych konstrukcji wsporczych dla sygnalizatorow
wraz z elementami do ich mocowania na rys. 6 przedstawiono jedynie ogélne
wymiary kompletnej bramy wraz z wytycznymi dla jego ustawienia.

Na konstrukcjach bramowej (zgodn.z rysunkiem) nalezy przewidzie¢ dodatkowe
wsporniki umozliwiajgce montaz kamer systemu wideo detekcji

Przed wykonaniem belki gornej wskazane jest wczesniejsze wykonanie fundamentu, a
nastepnie w terenie zmierzenie rzeczywistej ( z uwagi na warunki terenowe )
odlegtosci osi fundamentu od kraweznika.

W razie innej odlegtosci niz w dokumentacji skorygowac projektowang dtugos¢ belki
bramy tak, aby sygnalizatory znajdowaly si¢ nad osig odpowiedniego pasa ruchu.

Brame¢ nalezy ustawi¢ przy pomocy dzwigu zwracajac uwage na potozenie wneki
stupa w stosunku do wykonanego chodnika oraz aby jego wychylenie od pionu nie
byto wieksze od 0,002 wysoko$ci masztu.

2.10. Sterownik, latarnie sygnatowe

Do sterowania sygnalizacja przewidziano sterownik grupowy o konfiguracji:

— liczba grup sygnatlowych — 3
— elementy detekcji:
- petle wirtualne — 7
- petle indukcyjne - 4
- przyciski zgloszeniowe — 2
- kamery wideodetekcji — 2
- system monitoringu zgodny/lub kompatybilny z systemem posiadanym przez
Zamawiajacego
— napigcie sterowania latarniami — 230V
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Przewidziano nast¢pujace typy sygnalizatoréw (LED 230V):

- dla grup kotowych - sygnalizatory ogdélne 3 x 300 LED
- sygnalizatory dla pieszych 2 x 200 LED

Sygnalizatory stojace (z boku shlupa wysiegnika lub masztu) mocowaé na
konsolach przykrecanych bezposrednio do stupa. Stosowa¢ mocowanie dwupunktowe.

Sygnalizatory wiszace - nad jezdnia montowaé¢ na masztach MSW -
wysiegnikach (bramach) z wykorzystaniem typowego zawiesia.

Dla detekcji ruchu pieszego zamontowac przyciski zgloszeniowe sensorowe z kontrolg
przyjecia zgtoszenia dowolnego typu.

Przewiduje si¢ jednostronne zasilanie latarn. W tym celu nalezy wyjs¢ kablem
sterowniczym typu YKSY poprowadzi¢ go w kanalizacji kablowej, a pod drogami w
przepustach od sterownika do miejsca rozszycia, ktérym sg:

- dla bram (MSB) - listwy zaciskowe umieszczone we wnece stupa wysiggnika

Od punktu rozszycia do sygnalizatorow zasilanie prowadzi¢ przewodem YKSY
7x1.5 mm® prowadzonym wewnatrz stupa.

Wszystkie otwory przez ktére przechodzi kabel zabezpieczy¢ diawikiem z materiatu
izolacyjnego, a wejscia z rur kanalizacji do studni kablowych , kanaléw w
fundamentach sterownika , wysiegnikéw oraz masztéw wolnostojacych uszczelni¢ np.
piankg poliuretanowa.

Potaczenie sygnalizatoréw z sterownikiem wykona¢ wg listy potaczen zamieszczonej
w dalszej czesci opracowania. Zestyki powinny by¢ zabezpieczone przed korozja
preparatem typu Elektrosol lub innym o podobnych wtasciwosciach . Listwy
zaciskowe we wnegkach masztow wolnostojacych 1 wysiegnikach (bramach) nalezy
zabezpieczy¢ przed wilgocia.

2.11. Elementy detekcji

Detekcja pojazdéw kotlowych odbywa si¢ m.innymi z wykorzystaniem systemu
wideodetekcji w ktorego sktad wchodza:
- elementy zabudowane w sterowniku:

- karta lub zestaw kart do podiaczenia dwoch kamer detekcji
- elementy zabudowane na konstrukcjach wsporczych

- Kamera — 2 szt
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Kamery nalezy zamontowa¢ na wysiegnikach (bramach) oraz masztach
sygnalizacyjnych zgodnie z rys. 6 na wysokosci .9.0 — 10 m.

Elementy wideodetekcji potaczy¢ zgodnie z wytycznymi producenta systemu.

Dodatkowo do detekcji pojazdéw zastosowano typowe petle indukcyjne wykonane w
nawierzchni jezdni

Lokalizacj¢ petli indukcyjnych wraz z ich numeracjg pokazano w czgsci programowo
ruchowej sygnalizacji

Petle indukcyjne wykona¢ z przewodu typu Lgs 1.5mm?2 w izolacji silikonowej wg
rys 3.

Petle indukcyjng potaczy¢€ z sterownikiem kablem typu XzZTKMXpw

Przewod petli pomiedzy petla a mufa kablowa zlokalizowana w najblizszej studni
nalezy skreci¢ (min. 1 zwdéj na mb).

Potaczenie pomiedzy zytami kabla petli i zytami feedera wykona¢ w najblizszej studni
z wykorzystaniem typowej mufy kablowej z Zelem inteligentnym (np Raychem
gelbox).

Feeder prowadzony jest w kanalizacji kablowej wspdlnie z kablami sterowniczymi.

Gtebokos¢ rowka - 35-100 mm., gérny zwdj petli powinien znajdowac si¢ nie glebiej
niz 70mm 1 nie ptycej niz 25 mm. Rowek wypetni¢ réwno z nawierzchnia masg
zalewowa wylewang na gorgco (np. Ravnemestic). Zaleca si¢ aby petle utozy¢ w
warstwie wigzace] nawierzchni w czasie prac zwigzanych z przebudowa uktadu
drogowego — nalezy woéwczas uwzgledni¢ grubo$¢ warstwy Scieralne;.

Nalezy zwr6ci€¢ uwage na to aby zachowa¢ odleglo§¢ min. 0.4 - 0.5 m pomigdzy
brzegiem pe¢tli a linig segregacyjng pomiedzy wspétbieznymi pasami ruchu.

Petle o tym samym numerze mozna wykonac jako jedng obejmujaca dwa pasy ruchu.

W przypadku dwoch petli o tym samym numerze od mufy do sterownika potaczenie
wykona¢ odrebnymi parami zyt. W sterowniku nalezy je potaczy¢ rownolegle i wpiac
do modutu obstugi petli.

Do detekcji ruchu pieszego zastosowac przyciski zgltoszeniowe sensorowe z kontrolg
przyjecia zgtoszenia.

2.12. Szczegbétowe wymagania dla sterownika i systemu wideodetekcji oraz monitoringu

Wymagania szczegétowe dla sterownika sygnalizacji :

Konstrukcja 2-procesorowa — osobno funkcjonujgce niezaleznie od siebie
mikrokomputery sterowania i nadzoru oraz 2 dziatajace niezaleznie od siebie tory
pomiaréw napiec i pradéw zaimplementowane na pakietach wykonawczych.

W sterowniku powinny by¢ wydzielone osobne magistrale — magistrala toru
sterowania i magistrala nadzoru.

Oba mikrokomputery: sterowania i nadzoru 32-bitowe.

Whbudowany interfejs obstugi w postaci wyswietlacza LCD oraz klawiatury.

BUDOWA SYGNALIZACJI SWIETLNEJ NA PRZEJSCIU DLA PIESZYCH PRZEZ UL. ZORSKA W REJONIE POSESJINR 97 W M. ORZESZE-
CZESC KONSTRUKCYJNA



»3 YNCHROGOP” Marek Ciesielski Spotka Jawna

Napiecie sieci doprowadzone do uktadéw wykonawczych sterujacych sygnatami
$wietlnymi winno by¢ doprowadzone przez uklad stycznikéw, ktére umozliwiajg

odfaczenie napiecia sieci od obwodow sygnatow czerwonych 1 zielonych (etap 1),
odlaczenie napigcia sieci od obwodéw sygnaléw zoéttych (etap II).

Zalaczanie zasilania sieciowego uktadéw wykonawczych, sterujagcych sygnatami
$wietlnymi zdublowane — osobne styczniki zalgczania zasilania sterowane przez
mikrokomputer sterowania i mikrokomputer nadzoru.

Ciaggly pomiar napigcia zasilania sterownika - spadek napigcia zasilania ponizej
zadanego progu, deklarowanego w [V] przez obsluge powinien skutkowac
wylaczeniem sygnalizacji, powrdt napigcia do poprawnej wartosci powinien
powodowa¢ automatyczne zalgczenie sygnalizacji. Aktualna wartoS¢ napigcia sieci
winna by¢ udostepniana uzytkownikowi na wyswietlaczu LCD. Nalezy zapewnié
mozliwo$¢ programowania wartosci progowej przy pomocy wyswietlacza i
klawiatury sterownika przez uzytkownikéw o odpowiednio wysokich uprawnieniach.

Wbudowany modul kontroli realizujacy funkcje watchdogéw mikrokomputeréw
sterowania 1 nadzoru powodujacy zalgczenie sygnaléw zo6ttych pulsujacych
w przypadku awarii jednego z mikrokomputeréw lub wylaczenie sygnalizacji
w przypadku awarii obu mikrokomputeréw.

Eliminacja stanéw sygnalizacji niebezpiecznych dla ruchu winna nastepowac
w czasie < 0,3s.

Realizacja funkcji $wiatta z6ttego-pulsujacego serwisowego — sygnaly zotte-pulsujace
na sygnalizatorach, sterowanie diod LED pakietéw wykonawczych zgodnie z
wybranym programem ‘kolorowym’.

Whbudowane tacza szeregowe umozliwiajace dotgczenie urzadzen transmisji danych z
systemem centralnego sterowania oraz terminala diagnostycznego (komputera PC).

Wbudowane tacze Ethernet (RJ45) umozliwiajace dotgczenie urzadzen transmisji
danych z systemem centralnego sterowania oraz terminala diagnostycznego
(komputera PC).

Zdublowane uktady pomiaréw napi¢¢ i pradéw w torach sygnatéw swietlnych (osobne
uktady pomiarowe dla toréw sterowania i nadzoru). Oba uktady mierzace napiecie lub
prad w tym samym kanale powinny dziata¢ w pelni niezaleznie od siebie 1 by¢
dotaczone jeden do komputera sterowania, a drugi do komputera nadzoru.

Wyswietlanie na wyswietlaczu LCD aktualnych wartosci napie¢ w torach sygnatéw
$wietlnych w woltach i pobieranej mocy w torach sygnaléw czerwonych w watach

Dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy pomocy  wyswietlacza
i klawiatury wartosci progéw kontroli napi¢¢ (z krokiem 1 V ) i mocy (z krokiem 0,1
W).

Dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy pomocy wyswietlacza
i klawiatury 2 progéw kontroli pradowej dla $wiatet czerwonych — progu awarii
i progu ostrzegania. Spadek mocy pobieranej w kanale ponizej progu ostrzegania
powoduje zapis do logu, spadek mocy w kanale ponizej progu awarii - zalaczenie
$wiatta z6ttego-pulsujacego.
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Dostep do menu na wysSwietlaczu terminala wewng¢trznego mozliwy  po
wprowadzeniu przez uzytkownika jego kodu PIN, z 3 r6znymi poziomami uprawnien.

Przechowywanie w dziennikach zdarzen (logach) min. 1.000 komunikatéw
o wykrytych zdarzeniach i awariach.

Dla komputera sterowania i komputera nadzoru powinny by¢ zaimplementowane
wydzielone dzienniki zdarzen.

Sterownik winien umozliwia¢ odczyt dziennikéw zdarzen — logéw poprzez port PC do
notebooka. Oprogramowanie umozliwiajagce odczyt logéw winno by¢ dostarczone
razem ze sterownikiem.

Realizacja pomiaréw ruchu w kwantach 1, 5, 15, 30 minutowych oraz 1,2, 6124 h
w okresie min. 90 dni. Do sterownika nalezy dolaczy¢ oprogramowanie do
programowania pomiar6w w sterowniku oraz odczytu danych.

Wbudowany modut interfejsu z symulatorem ruchu Vissim firmy PTV.

Przetaczenie z trybu przetwarzania zgloszen rzeczywistych w tryb symulacji zgtoszen
generowanych przez symulator.

Mozliwo$¢ realizacji przez sterownik 3 okreséw sygnatu zielonego akomodowanego
w kazdej grupie sygnatowej kotowej. Kazdy z w/w okresOw powinny
charakteryzowac nast¢pujace parametry :

luka czasowa okresu akomodacji,
maksymalna dtugos$¢ okresu akomodacji.

Zmiana okresu akomodacji winna by¢ realizowana zgodnie z zaprogramowanymi
warunkami logicznymi.

Sterownik winien umozliwia¢ realizacj¢ okresu akomodacyjnego ‘bezpiecznego
zjazdu’ — dodatkowe wydluzenie sygnalu zielonego jezeli po realizacji maksymalne;j
dtugosci sygnatu w strefie dylematu znajduje si¢ pojazd.

Sterownik winien umozliwia¢ dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy
pomocy wyswietlacza 1 klawiatury sterownika przez uzytkownika o odpowiednio
wysokim poziomie dostepu :

wartosci luk czasowych akomodacii,

wartosci czaséw miedzyzielonych sterowania,

warto$ci czaséw miedzyzielonych wydtuzania ewakuacji,

wartosci maksymalnych dlugosci poszczegélnych okreséw akomodacii,

dotaczenia/odtaczenia detektora do/od logiki sterujgcej lub zastgpienia detektora
statym zgloszeniem/stalym brakiem zgloszenia lub zastgpienia detektora procedurg
programow3g symulujaca zgloszenia na detektorze,

zmian w harmonogramie selekcji programéw sygnalizacji,

Deklarowanie w/w warto$ci winno takze by¢ mozliwe z notebooka — nalezy w tym
celu dostarczy¢ Zamawiajgcemu odpowiednie oprogramowanie.

Mozliwo$¢ pelnego przetestowania reakcji sterownika na zgloszenia od uczestnikow
ruchu. Sterownik winien umozliwia¢ za posrednictwem portu szeregowego
wspélprace z symulatorem zgloszen. Przy pomocy symulatora zgloszen mozliwe
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winno by¢ symulowanie dowolnych kombinacji zgloszen odpowiadajacych
zgtoszeniom na detektorach.

Sterownik winien zapewnia¢ mozliwos¢ zadeklarowania przy pomocy wyswietlacza 1
klawiatury sterownika nadzoru granicznej wartosci utrzymywania si¢ zgtoszenia lub
jego braku wraz z mozliwoscig deklarowania przez sterownik sposobu reakcji na
przekroczenie wartosci granicznej (ignorowanie zgloszenia, state zgloszenie,
przetaczenie na harmonogram awaryjny, automatyczna symulacja zgtoszenia).

Sterownik winien mie¢ wbudowany nadzér maksymalnego czasu oczekiwania na
obstuge zgloszenia (przekroczenie wartosci granicznej winno powodowac przejscia do
realizacji harmonogramu awaryjnego).

Razem ze sterownikiem winno zosta¢ dostarczone oprogramowanie (nadajace si¢ do
zainstalowania na komputerze przenosnym typu notebook) umozliwiajace :

tadowanie programéw sygnalizacji do sterownika,
odczyt dziennikow zdarzen ze sterownika,
programowanie i odczyt wynikéw pomiaréw ruchu ze sterownika,

zmiang¢ parametréw sterowania w poszczegolnych grupach sygnalizacyjnych (dlugosci
sygnaléw minimalnych, okreséw akomodacji, czaséw migdzyzielonych wydtuzania
ewakuacji realizowanego przez petle wydtuzania ewakuacji).

Sterownik powinien zosta¢ wyposazony w Sciemniacz stluzacy do obnizania jasno$ci
$wiecenia sygnalizatoréw w godzinach nocnych.

Sterownik powinien zosta¢ wyposazony w modem umozliwiajacy transmisje danych
w standardzie HSDPA poprzez sie¢ telefonii komoérkowe;.

Sterownik powinien zosta¢ wyposazony w wideoserwer umozliwiajgcy transmisj¢
obrazu z kamer.

Sterownik musi by¢ wyposazony w tzw. panel policyjny, umozliwiajacy zalgczanie
sygnatu ogoélnego czerwonego, pulsujagcego zoéttego lub wylaczenie catkowite
sygnalizacji ; panel musi by¢ dostepny niezaleznie od zasadniczego sterownika.

Obudowa aluminiowa z 5 letnig gwarancja. Obudowa aluminiowa z 5 letnig
gwarancja. Drzwiczki wyposazone w zamek ,,baskwilowy” oraz ,,panel policyjny”.
Zamek gtowny i panel policyjny muszg by¢ wyposazone we wktadke patentowg

Konstrukcja szafy sterowniczej musi zapewnia¢ wentylacje,

Szafa sterownicza musi by¢ wyposazona w grzatke elektryczng zapewniajaca
odpowiednig temperature pracy sterownika

Sterownik sygnalizacji powinien zosta¢ wyposazony w moduty stuzace do
gromadzenia 1 przetwarzania obrazu z kamer oraz w jedno zintegrowane
charakteryzujagce si¢ staltym adresem IP 1acze transmisji danych stuzace do
jednoczesnego monitorowania sygnalizacji 1 transmisji obrazu z kamer na bazie

protokotu TCP/IP.

Zintegrowane tacze transmisji danych powinno by¢ zakonczone gniazdem typu RJ45
w standardzie Ethernet, protokét TCP/IP, przepustowo$¢ minimum 10
Mbit.
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Zintegrowane tacze transmisji danych powinno by¢ charakteryzowane przez staly
adres IP.

Zintegrowane 1acze transmisji danych powinno dla zapewnienia bezpieczenstwa
komunikacji zapewni¢ mozliwos$¢ dostgpu tylko z okreslonych lokalizacji.

Nalezy zapewni¢ mozliwo$¢ dopasowywania rozdzielczosci i stopnia kompresji
obserwowanego obrazu, a tym samym czg¢stotliwosci jego od§wiezania.

Prawidtowos¢  funkcjonowania  zintegrowanego tacza  transmisji  danych
w odniesieniu do transmisji danych z systemem monitorowania oraz realizacji
podgladu obrazu z kamer zostanie sprawdzona podczas odbioru sygnalizacji
$wietlnych i bedzie podstawa do dokonania odbioru.

Wymagania dla wideo-serwera transmisji obrazu z kamer :
obstuga 2 kamer (2 wejscia sygnatu wideo)

mozliwos¢ uzyskania transferu minimum 30 klatek na sek. przy rozdzielczosci
352x288 w trybie PAL i jednoczesnym transferze obrazu z 4 kamer

detekcja ruchu obiektéw w polu widzenia kamer, generowanie alarméw

mozliwos¢ ograniczania przepustowosci tacza wykorzystywanego przez serwer wideo
w zakresie od 64kbit/sek do 2Mbit/sek.

wbudowane 2 wejscia cyfrowe

wbudowane 2 wyjscia przekaznikowe

obstuga protokotéw TCP/IP, HTTP, SMTP, FTP, Telnet, NTP, DNS, DHCP
wyjscia 10BaseT Ethernet oraz 100BaseT FastEthernet

kompresja wideo JPEG, MJPEG

Wymagania dla systemu wideo-detekcji :
System wideodetekcji powinien sktadac si¢ z nastepujacych elementow:

kamer w obudowach wyposazonych w odpowiednie uchwyty umieszczonych na
konstrukcjach zgodnie z projektem,

modutéw wideodetekcji (wideodetektor6w) przetwarzajacych obraz z kamer
umieszczonych w szafie sterownika sygnalizacji §wietlnej,

przewodow zasilania kamer typu YKY 3*1,5 (1*1,0) prowadzonych pomigdzy
sterownikiem sygnalizacji $wietlnej a listwami zasilania w masztach sygnalizacyjnych
oraz przewodéow OWY 3*1,5 (3*1,0) prowadzonych pomiedzy listwami zasilania w
masztach a kazda z kamer,

przewodow transmisji obrazu typu XzWDXpek 75-1,5/5,0 prowadzonych pomiedzy
sterownikiem sygnalizacji $wietlnej a kazda z kamer.

Obudowy kamer powinny posiada¢ stopien ochrony co najmniej IP65 i byc¢
wyposazone w grzalki z termostatami.
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Kamery powinny by¢ wyposazone w obiektywy o regulowanej ogniskowej
umozliwiajgce precyzyjne ustawienie na obiekcie optymalnej ostrosci pola widzenia
kamery dla okreslonych przez projekt stref detekcji (wymagana regulacja AUTO-
IRYS).

Wideodetektory powinny by¢ umieszczone w sterowniku sygnalizacji §wietlnej, ktory
nalezy wyposazy¢ w moduly transmisji danych.

Kazdy z wideodetektorow powinien umozliwia¢ zdefiniowanie minimum 25 stref
detekcji wirtualnej dla jednej kamery. Wideodetektor powinien umozliwiaé
programowe deklarowanie na wynikach detekcji dla poszczegdlnych stref funkcji
logicznych OR, AND, NAND, MzN oraz operacji filtracji i wydtuzania zgtoszen
obecnosci pojazdow.

Strefy detekcji wirtualnej powinny mie¢ mozliwo$¢ eliminowania wzbudzen od
poruszajacych si¢ cieni. Mozliwe powinno by¢ programowanie na wideodetektorze
dla poszczegdlnych stref detekcji wirtualnej

identyfikacji pojazdoéw kierunku poruszajacych si¢ zgodnie z kierunkiem ruchu,
identyfikacji pojazdéw poruszajacych si¢ przeciwnie do kierunku ruchu,
obecnosci pojazdéw w strefie,

detekcji pojazdéw stojacych.

Ilos¢ wyjs¢ transmisji réwnolegtej wyprowadzonych z jednego wideodetektora
powinna wynosi¢ minimum 8.

System wideodetekcji (wideodetektor + kamera) powinien umozliwia¢ detekcje
pojazdéw do odlegtosci minimum 120m od kamery.

Wideodetektor powinien umozliwia¢ przestanie do sterownika sygnalizacji $wietlnej
informacji o ztej widocznosci uniemozliwiajacej prawidlowa detekcje pojazdow.

Wideodetektor powinien umozliwia¢ podglad obrazéw przesytanych przez kamere
W czasie rzeczywistym.

System wideodetekcji powinien posiada¢ mozliwos¢ rozbudowy o wideoserwer w
celu przesytania obrazu z kamer do centrum monitorowania.

System wideodetekcji powinien posiada¢ mozliwo$¢ zdalnej zmiany parametrow.

W ramach zadania nalezy dotaczy¢ sterownik za posrednictwem sieci telefonii
komoérkowej (transmisja w standardzie HSDPA) do serwera systemu zarzadzania
MSR-SMiS eksploatowanego przez Zamawiajacego umozliwiajagc w ten sposob peing
realizacj¢ transmisji danych pomiedzy serwerem systemu, a sterownikiem oraz peing
realizacj¢ funkcji monitorowania, sterowania oraz pomiaréw ruchu zapewnianych
przez system MSR-SMiS.

W ramach zadania nalezy zaprogramowac serwer systemu monitorowania w zakresie
niezbednym do realizacji funkcji centralnego monitorowania, sterowania oraz
automatycznych pomiaréw ruchu wspédtpracy ze sterownikami sygnalizacji Swietlnej
zgodnie z ponizszym zestawieniem :

w zakresie monitorowania pracy sygnalizacji i monitorowania ruchu:
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zbiorczy podglad prawidlowosci pracy sygnalizacji w postaci symbolu na mapie
miasta - kolor symbolu powinien zmienia¢ si¢ zaleznie od realizowanego trybu pracy
i/lub wystgpienia awarii elementéw 1 detekcji,

wizualizacja na mapie skrzyzowania 1 diagramach paskowych stanéw grup
sygnalizacyjnych z rozréznieniem zielonego statego oraz poszczegélnych okreséw
akomodacji (aktualizacja informacji w czasie rzeczywistym),

wizualizacja na mapie skrzyzowania i diagramach paskowych stanéw zgtoszen na
detektorach (aktualizacja informacji w czasie rzeczywistym),

wizualizacja na mapie skrzyzowania wysterowania potwierdzen dla pieszych
(aktualizacja informacji w czasie rzeczywistym),

wizualizacja na mapie skrzyzowania grup sygnalizacyjnych, w ktérych uszkodzone sg
zrodla swiatla,

wizualizacja na mapie skrzyzowania uszkodzonych detektoréw oraz detektorow
zgltoszenia ktérych sg symulowane,

wizualizacja czasOw oczekiwania zgloszen na obstuge,

wizualizacja wartos$ci krétkoterminowych pomiaréw ruchu (pomiary realizowane
w interwatach 5 - 15min),

wizualizacja mocy i napi¢¢ mierzonych w czasie rzeczywistym w torach sygnalizacji,

sygnalizacja wystapienia awarii elektrycznej instalacji sygnalizacji lub pojawienia si¢
ostrzezenia o przepaleniu si¢ zarowek,

wizualizacja warto$ci progowych awarii 1 ostrzezen napi¢¢ i mocy zaprogramowanych
w sterowniku,

w zakresie mozliwosci zdalnej edycji parametréw pracy sterownika z serwera:

zmiana trybu sterowania (praca tréjbarwna, sterowania zotte migajace, sygnalizacja
wylaczona) i/lub zalaczenia dowolnego programu umieszczonego w pamigci
sterownika oraz wymuszenia powrotu sterownika do pracy lokalnej,

zdalna edycja wartosci progowych awarii 1 ostrzezen napi¢¢ i mocy sterownika,

zdalna edycja wartosci progowych detekcji cigglej obecnosci zgloszenia lub cigglego
braku obecnosci,

zdalna edycja dotgczania i odigczenie wyjs¢ detektoréw do logiki sterujacej,
symulowanie stalego zgtoszenia na detektorze, stalego braku zgloszenia, symulowanie
okresowych zgloszen,

zdalne programowanie generatorow symulujacych zgtoszenie,

zdalne programowanie reakcji sterownika na awari¢ detektora (stale zgtoszenie,
przejscie na harmonogram awaryjny, zalaczenie symulacji zgloszen),

zdalny dostgp do wszystkich dziennikow zdarzen urzadzenia - zar6wno logéw toru
sterowania jak 1 toru nadzoru, mozliwos¢ odczytu logéw i ich archiwizowania
W serwerze systemu,

zdalna modyfikacja czasu i daty sterownika z serwerem (synchronizacja czasu 1 daty),

zdalny restart sterownika z serwera,
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zdalne tadowanie oprogramowania do sterownika z serwera — opcja powinna dotyczy¢
catosci oprogramowania sterownika,

zdalne wprowadzenia zmian w harmonogramach selekcji programéw sterownika,
zdalne konfigurowanie nastgpujacych parametrow sterowania ruchem:

wartos$ci luk czasowych akomodacji,

wartosci czaséw miedzyzielonych sterowania,

wartosci czaséw miedzyzielonych wydtuzania ewakuacji,

warto$ci maksymalnych dlugosci poszczeg6lnych okreséw akomodacji.

w zakresie pomiarOw ruchu:

programowanie krétkoterminowych pomiaréw ruchu (interwaty pomiarowe 5 - 15
min),

programowanie dtugoterminowych pomiaréw ruchu (wskazanie detektoréw
sterownika ktére beda realizowaly pomiary, wskazanie horyzontu pomiaréw,
wskazanie dtugosci interwatu pomiarowego, odczytu danych o ruchu, wizualizacja
danych w postaci tabelarycznej 1 w postaci wykresOw z mozliwoscia ich drukowania),

w zakresie transmisji obrazu wideo:

konfigurowanie list wideoserweréw i podgladu obrazu pozyskiwanego w oparciu
o kamery systeméw wideodetekcji zainstalowanych na skrzyzowaniach i/lub kamery
dodatkowe,

transmisja 1 wizualizacja (podglad) obrazu z poszczegélnych kamer zgodnie
z wprowadzong konfiguracja,

wybdr kamer, ktérych podglad ma dotyczy¢, mozliwos¢ eliminowania z widoku
obrazu z kamer uznawanych za mato istotne,

jednoczesny podgladu obrazu z wielu kamer (2-4) w tym samym oknie wraz
z mozliwoscig zatrzymania obrazu i wydrukowania tego co jest w danej chwili
widoczne.

Serwer systemu powinien zapewnia¢, aby dla poszczegdlnych uzytkownikéw systemu
mozliwe bylo zaprogramowanie ich uprawnien w szczegdélnosci jezeli chodzi o
mozliwos¢ dokonywania zmian parametréw sterownika.
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3. ROZSZYCIE KABLI - LISTA POLACZEN

1. Potaczy¢ zaciski sterownicze szafy sterownika z latarniami sygnalowymi wg zatgczonej
listy. Dopuszcza si¢ stopniowanie ilosci zyty w kablach sterowniczych w miarg oddalania
si¢ od sterownika

2. W kablu sterowniczym typu YKSY wydzieli¢ przewody ochronne PE faczace metalowe
czesSci sygnalizatoréw (masztow) z uziemiong listwa PE. Przewody ochronne nalezy
dodatkowo uziemi¢ na koncu kazdego kabla sygnalizacyjnego.

3. Dodatkowa ochron¢ przeciwporazeniowa wykona¢ z wykorzystaniem wytacznika
réznicowo — pragdowego i przewodéw PE

4. w konstrukcjach od listwy zaciskowej do latarn zasilanie prowadzi¢ kablem YKSY 7 x 1.5
2
mm
Wewnatrz latarn zasilanie prowadzi¢ przewodem LY 1.5 mm2-
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Kabel nr 1 YKSY 14 x 1.5 mm?

Numer zacisku w Numer zyly w Sygnal Numer Numer
t ik kabl lizat
sterowniku ablu sygnalizatora grupy
IR 1 R
1Y 2 Y 1,1a K1
1G 3 G
IN 4 N
3R 5 R
3G 6 G 3a P3
3N 7 N
8
9 Sygnalizator P3
dzwigkowy
10 Pods$wietlenie
11 przejscia
(naswietlacz LED)
12
PE 13
14
Kabel nr 2 YKSY 7 x 1.5 mm*
Numer zacisku w Numer zyly w Sygnat Numer Numer
sterowniku kablu sygnalizatora
grupy
1 przycisk
2 zgtoszeniow
8 Y 3 P3
3 kontrola
4 zgloszenia
6
PE
7
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Kabel nr 3 YKSY 14 x 1.5 mm?

Numer zacisku w Numer zyly w Sygnal Numer Numer
t ik kabl lizat
sterowniku ablu sygnalizatora grupy
2R 1 R
2Y 2 Y 2,2a K1
2G 3 G
2N 4 N
3R 5 R
3G 6 G 3 P3
3N 7 N
8
9 Sygnalizator P3
dzwigkowy
10 Pods$wietlenie
11 przejscia
(naswietlacz LED)
12
PE 13
14
Kabel nr 4 YKSY 7 x 1.5 mm*
Numer zacisku w Numer zyly w Sygnat Numer Numer
sterowniku kablu sygnalizatora
grupy
1 przycisk
2 zgtoszeniow
8 Y 3a P3
3 kontrola
4 zgloszenia
6
PE
7
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4. ROBOTY UZUPELNIAJACE

1. Elementy projektowanej sygnalizacji wraz z trasg kanalizacji kablowej nalezy
zinwentaryzowac¢ geodezyjnie i wykona¢ dokumentacje powykonawcza.
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- zestaw kabli do kamer detekgji

*YLY 3x1,0mmz2 - zasilanie
* XwDXpek 75 1,05/5 - wizyjny
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pary przewoddéw na odcinku od

petli do ztgcza rozgateznego

(mufy zelowej) skreci¢

Detektory D1, D5

1-4 zwojéw

20-25m

150m

v

Detektory D8, D9

1-4 zwojow

1.0m

20-25m

Przekrdj konstrukcyjny nawierzchni
przy wykonaniu petli indukcyjnej w jezdni

- KSZTALT | ROZMIAR PETLI NALEZY DOSTQSOWAC DO WYZNACZONEGO
OZNAKOWANIA ORAZ GEOMETRII SKRZYZOWANIA

-ILOSC ZWOI W PELI INDUKCYJNE. UZALEZNIONA 0D TYPU ZASTOSOWANEGO
STEROWNIKA SYGNALIZACJI

Rowek w nawierzchni wykonany A
pita wypetniony po utozeniu przewodu
masa zalewowa e
Nawierzchnia z asfaltobetonu
€
€
o
Przewdéd w izolacji silikonowej typu =
Lgs 1,5 utozony w zwojach od 1 do 4
4
3.0 mm <
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. Wysiegnik

. Sygnalizator pieszy 2x200 LED

. Drzwi do stupa

. Ptyta montazowa

. Sygnalizator pojazdowy 3x300 LED wraz z ekranem

. Fundament wysiegnika

Kabel zasilajgcy

8. Przycisk zgtoszeniowy dla pieszych

9. Kamera systemu wideo detekgji

10. Sygnalizator pojazdowy 3x300 LED

11. Naswietlacz LED

PRZEKROJE

- wymiar ogolny bramy oraz odleglos¢ od krawedzi
Jjezdni ustali¢ po wykonaniu fundamentéw biorgc pod
uwage warunki terenowe

- w przypadku innej odlegfosci niz w dokumentacji
skorygowac diugosci bramy tak aby latarnie
sygnalizacyjne znajdowaty sie nad osig odpowiedniego
pasa ruchu lub osig jezdni

- wysokosé montazu kamerz wideo detektora ustali¢c po
wykonaniu bramy i biorgc pod uwage warunki
terenowe (spadki, wzniesienia, przestanianie itp.)

D

40-611 Katowice ul. Fabryczna 15

“SYNCHROGOP”
Marek Ciesielski Spotka Jawna

NIP 634-025-34-82

PROJEKT SYGNALIZACJI SWIE TLNEJ
NA PRZEJSCIU DLA PIESZYCH PRZEZ UL. ZORSKA
W REJONIE POSESJI NR 97 W M. ORZESZE

SKALA TEMAT NR RYS.
SCHEMAT KONSTRUKCYJNY DETEKTOROW 6
PROJEKTOWAL PODPIS ' DATA
mgr inz. Bartosz Beliczynski WM 09.2019r.
OPRACOWAL PODPIS 7 :
mgr inz. Bartosz Beliczynski 2 M

N




