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1.0pis przedmiotu zamoéwienia

Przedmiotem zamdwienia jest opracowanie projektu i budowa wzbudzanej
akomodacyjnej sygnalizacji Swietlnej na przejsciu dla pieszych na skrzyzowaniu ulicy
Orzeskiej i ulicy Grabowej w Ornontowicach .
Ulica Orzeska (DP 2908S) jest drogg powiatowg z jezdnig o nawierzchni
asfaltowej. Jest dwukierunkowa. Na przedmiotowym odcinku wystepujg
chodniki .

Zakres zamdwienia obejmuje:

- uzyskanie aktualnych map do celéw projektowych,

- wykonanie projektu budowlano-wykonawczego wzbudzanej akomodacyjnej
sygnalizacji Swietlnej na skrzyzowaniu,

- uzyskanie wymaganych zatwierdzen i uzgodnien projektu (Tauron, ZUD,
Policja, , PZD, ..)),

- wykonanie projektu organizacji ruchu docelowej i na czas prowadzenia robot
budowlano-montazowych w pasie drogowym,

- zgtoszenie zajecia pasa drogowego na czas prowadzenia robot,

- wykonanie zasilania sygnalizacji zgodnie z warunkami okreslonymi przez
TAURON Polska Energia S.A. wraz z przeprowadzeniem stosownych
odbioréw z udziatem TAURON) — po stronie Zamawiajgcego jest uzyskanie
i dostarczenie warunkow przytgczenia do sieci ,

- wykonanie sygnalizacji Swietlnej skrzyzowania wraz z przeprowadzeniem
odbioru z udziatem administratora drogi i Policji oraz witgczenie do
eksploatacii,

- wykonanie oznakowania jezdni pionowego i poziomego,

- przygotowanie wszelkich dokumentéw zwigzanych z oddaniem obiektu do
uzytkowania,

- wykonanie inwentaryzacji geodezyjnej.

2. Opis wymagan zamawiajagcego w stosunku do przedmiotu zamoéwienia.
2.1 Zakres prac
Zakres prac obejmuije:

- prace projektowe dla sygnalizacji swietlnej i zasilania sygnalizacji wraz
Z niezbednymi uzgodnieniami i opiniami

- uzyskanie zgody wiascicieli gruntdow na przeprowadzenie przytgczy
elektrycznych i kabli sygnalizacyjnych,

- prace przygotowawcze,

- dostawe materiatow,

- wytyczenie tras kanalizacji, przepustow, masztow i sterownika w terenie,
- nadzor uzytkownikow linii i obiektow krzyzowanych,

- wykonanie i zasypanie wykopdéw kontrolnych,



wykonanie i zasypanie wykopow dla kanalizacji i przepustéw z ubiciem
gruntu warstwami, wyréwnaniem terenu i wywiezieniem nadmiaru gruntu,

wykonanie posypki i zasypki z piasku dla kanalizacji,

montaz fundamentéw pod maszty sygnalizacyjne, wysiegniki, bramy,
ztgcze kablowo — pomiarowe oraz sterownik,

wykonanie kanalizacji kablowej z rur:
- SRS 110mm — pod jezdniami,

- DVR 110mm — pod chodnikami i zielehcami w obrebie skrzyzowania
(wspolny przebieg kabli sterowniczych i feederow),

wykonanie przytgcza elektrycznego,

wciggniecie projektowanych kabli sygnalizacyjnych YKSY do kanalizacji
kablowej od sterownika do kolumn sygnalizacyjnych, wciggniecie w
przypadku masztow MSW przy udziale podnosnika kabli YKSY od kolumn
sygnalizacyjnych do sygnalizatorow zwieszonych nad jezdnig,

wciggniecie kabli teletechnicznych XzZTKMXpw do kanalizacji kablowej od
sterownika do typowego zigcza odgateznego telefonicznego
zlokalizowanego

w studni SK-1,

wcigganie kabli wizyjnych XwDXpek do kanalizacji kablowej i do kanatow
zamknietych od sterownika do kamery wideo detektora;

utozenie kabla zasilajgcego YKY w rowie kablowym,
uszczelnienie otwordéw kanalizacji i wyprowadzen kabli,
obrobka koncéw kabli sterowniczych YKSY,

obrébka koncowki kabla zasilajgcego YKY,

obrobka koncéw kabli teletechnicznych XzZTKMXpw,
obrébka koncow kabli wizyjnych XwDXpek,

znakowanie i opisanie kabli znacznikami plastikowymi,
ochrona antykorozyjna konstrukcji masztow i wysiegnikow,

zabezpieczenie antykorozyjne studni SK-1, fundamentow masztow
sygnalizacyjnych,

montaz masztéw sygnalizacyjnych MS i MSW,
montaz gtowic sygnalizacyjnych,
montaz kolumn (latarn) sygnalizacyjnych,

montaz sterownika i szafy na fundamencie prefabrykowanym dostarczonej
przez producenta sterownika wyposazonej w  zabezpieczenia
przeciwprzepieciowe, nadprgdowe oraz ochrone przeciwporazeniowg,



- montaz przyciskéw sterowniczych dla pieszych,
- montaz sygnalizacji dzwiekowej dla oséb niewidomych,

- wykonanie potgczenia kolumn sygnalizacyjnych oraz przyciskow
zgtoszeniowych z gtowicami,

- montaz uziemien,

- montaz uziomow szpilkowych wyznaczonych masztéw sygnalizaciji,
- zabudowa petli indukcyjnych w nawierzchni jezdni,

- zabudowa kamer systemu wideodetekcji,

- wykonanie oznakowania drogowego pionowego i poziomego zgodnego
z zatwierdzong organizacjg ruchu,

- odbior techniczny robdét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu przed
zasypaniem,

- badania proby i pomiary linii oraz prace rozruchowo — regulacyjne,

- plantowanie czyszczenie terenu, wywiezienie nadmiaru gruntu i gruzu,
- odtworzenie uszkodzonej nawierzchni chodnikow i jezdni,

- wykonanie inwentaryzacji i pomiarow geodezyjnych powykonawczych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej oraz przygotowanie wszelkich
dokumentow zwigzanych z oddaniem obiektu do uzytkowania,

- inne prace niezbedne dla wykonania sygnalizaciji.

2.2 Wymagania dotyczgce sygnalizacji ulicznej
Wymagania dla sygnalizaciji ulicznej:

- praca acykliczna, akomodacyjna w systemie ,wszystko czerwone” oraz
predkos¢ graniczna pojazdu 50 km/h,

- latarnie sygnalizacyjne winny spetniaCc wymogi okreslone w ,Szczegdétowych
warunkach technicznych dla sygnatobw drogowych i warunkach ich
umieszczania na drogach” - zawieszane nad jezdnig — typu LED (wszystkie
komory) — 3x300 oraz mocowane na masztach lub z boku stupa wysiegnika
dla grup kotowych — typu LED (wszystkie komory) — 3x300 i dla grup pieszych
— typu LED (wszystkie komory) — 2x200,

- zZrodta swiatta - w komorach sygnatowych nalezy stosowaé rozproszone zrodta
Swiatta typu LED,

- ekrany kontrastowe - latarnie montowane nad jezdnig nalezy uzupenic
o ekrany kontrastowe o0 wymiarach i barwie zgodnie z wymaganiami
okredlonymi w ,Szczegdtowe warunki techniczne dla sygnatéw drogowych
i warunki ich umieszczania na drogach”,

- konstrukcje wsporcze — rurowe stalowe ocynkowane lub aluminiowe

- sygnalizacja dzwiekowa dla oséb niewidomych /dzwiek ,klekot bociana”/



- system detekcji pieszych — przyciski zgtoszeniowe sensorowe z kontrolkg
przyjecia zgtoszenia,

- system detekcji pojazdow — kamery (wideodetekcja) oraz petle indukcyjne -
sygnalizacja musi by¢ przygotowana do hybrydowego systemu detekcji
pojazdow z zastosowaniem kamer i petli indukcyjnych — nalezy zastosowac
system detekcji indukcyjnej dla detekcji obecnosci.

- Uwaga: w systemie detekcji pojazdéow — nalezy uwzgledni¢ pojazdy
wyjezdzajace z ulicy Grabowej

- sterowania sygnalizacjg nalezy zastosowac sterownik grupowy wspotpracujgcy
z zainstalowanym w Powiatowym Zarzadzie Drog systemem zarzadzania
MSR — SMiS, spetniajgcy wymogi Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 03 lipca 2003 r. (Dz. U. Nr 220 poz. 2181 z pdézn. zm.) w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczenia na drogach,

- sygnalizacja musi by¢ przygotowana do wspoipracy z zintegrowanym
systemem zarzgdzania ruchem.

Wymagania szczegotowe dla sterownika sygnalizacii :

— Konstrukcja 2-procesorowa — osobno funkcjonujgce niezaleznie od siebie
mikrokomputery sterowania i nadzoru oraz 2 dziatajgce niezaleznie od siebie tory
pomiarow napiec i pradéw zaimplementowane na pakietach wykonawczych.

— W sterowniku powinny by¢ wydzielone osobne magistrale — magistrala toru
sterowania i magistrala nadzoru.

— Oba mikrokomputery: sterowania i nadzoru 32-bitowe.
— Whbudowany interfejs obstugi w postaci wyswietlacza LCD oraz klawiatury.

— Napiecie sieci doprowadzone do uktadow wykonawczych sterujgcych sygnatami
Swietlnymi winno by¢ doprowadzone przez uktad stycznikow, ktore umozliwiajg
e odlaczenie napiecia sieci od obwodow sygnatdw czerwonych i zielonych (etap 1),
e odlaczenie napiecia sieci od obwoddéw sygnatéw zottych (etap ).

— Zalaczanie zasilania sieciowego uktadow wykonawczych, sterujgcych sygnatami
Swietinymi zdublowane — osobne styczniki zatgczania zasilania sterowane przez
mikrokomputer sterowania i mikrokomputer nadzoru.

— Ciagly pomiar napiecia zasilania sterownika - spadek napiecia zasilania ponizej
zadanego progu, deklarowanego w [V] przez obstuge powinien skutkowaé
wylaczeniem sygnalizacji, powr6t napiecia do poprawnej wartosci powinien
powodowac automatyczne zatgczenie sygnalizacji. Aktualna wartoS¢ napiecia sieci
winna by¢ udostepniana uzytkownikowi na wyswietlaczu LCD. Nalezy zapewnic
mozliwos¢ programowania wartosci progowej przy pomocy wyswietlacza i klawiatury
sterownika przez uzytkownikow o odpowiednio wysokich uprawnieniach.

— Whbudowany modut kontroli realizujgcy funkcje watchdogéw mikrokomputerow
sterowania i nadzoru powodujgcy =zatgczenie sygnatéw Zzoéttych pulsujgcych
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w przypadku awarii jednego z mikrokomputerow Ilub wylgczenie sygnalizacji
w przypadku awarii obu mikrokomputeréw.

Eliminacja stanéw sygnalizacji niebezpiecznych dla ruchu winna nastepowaé
w czasie < 0,3s.

Realizacja funkcji swiatta zottego-pulsujacego serwisowego — sygnaty zolte-
pulsujgce na sygnalizatorach, sterowanie diod LED pakietow wykonawczych zgodnie
z wybranym programem ‘kolorowym’.

Wbudowane tacza szeregowe umozliwiajgce dotgczenie urzgdzen transmisji danych
z systemem centralnego sterowania oraz terminala diagnostycznego (komputera PC).

Wbudowane tacze Ethernet (RJ45) umozliwiajgce dotgczenie urzadzen transmisji
danych z systemem centralnego sterowania oraz terminala diagnostycznego
(komputera PC).

Zdublowane uktady pomiaréw napie¢ i prgdédw w torach sygnatéw swietinych
(osobne ukfady pomiarowe dla toréw sterowania i nadzoru). Oba uktady mierzace
napiecie lub prad w tym samym kanale powinny dziata¢ w petni niezaleznie od siebie
i by¢ dotgczone jeden do komputera sterowania, a drugi do komputera nadzoru.

Wyswietlanie na wyswietlaczu LCD aktualnych wartosci napig¢é w torach
sygnatow swietinych w woltach i pobieranej mocy w torach sygnatéw
czerwonych w watach

Dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy pomocy wyswietlacza
i klawiatury wartosci progow kontroli napie¢ (z krokiem 1 V) i mocy (z krokiem 0,1
W).

Dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy pomocy wyswietlacza
i Klawiatury 2 progéw kontroli pradowej dla Swiatet czerwonych — progu awarii
i progu ostrzegania. Spadek mocy pobieranej w kanale ponizej progu ostrzegania
powoduje zapis do logu, spadek mocy w kanale ponizej progu awarii - zatgczenie
Swiatta zéttego-pulsujgcego.

Dostep do menu na wyswietlaczu terminala wewnetrznego mozliwy po
wprowadzeniu przez uzytkownika jego kodu PIN, z 3 réznymi poziomami uprawnien.

Przechowywanie w dziennikach zdarzeh (logach) min. 1.000 komunikatéw
0 wykrytych zdarzeniach i awariach.

Dla komputera sterowania i komputera nadzoru powinny by¢ zaimplementowane
wydzielone dzienniki zdarzen.

Sterownik winien umozliwia¢ odczyt dziennikow zdarzen — logéw poprzez port PC do
notebooka. Oprogramowanie umozliwiajagce odczyt logéw winno by¢
dostarczone razem ze sterownikiem.

Realizacja pomiaréw ruchu w kwantach 1, 5, 15, 30 minutowych oraz1,2,6i 24 h
w okresie min. 90 dni. Do sterownika nalezy dolaczy¢ oprogramowanie do
programowania pomiaréw w sterowniku oraz odczytu danych.

Wbudowany modut interfejsu z symulatorem ruchu Vissim firmy PTV.
Przetgczenie z trybu przetwarzania zgtoszen rzeczywistych w tryb symulacji zgtoszeh
generowanych przez symulator.



Mozliwosc realizacji przez sterownik 3 okresdéw sygnatu zielonego akomodowanego w
kazdej grupie sygnatowej kotowej. Kazdy z w/w okresdw powinny charakteryzowaé
nastepujgce parametry :

¢ |uka czasowa okresu akomodacji,

¢ maksymalna diugo$¢ okresu akomodaciji.

Zmiana okresu akomodacji winna by¢ realizowana zgodnie z zaprogramowanymi
warunkami logicznymi.

Sterownik winien umozliwia¢ realizacje okresu akomodacyjnego ‘bezpiecznego
zjazdu’ — dodatkowe wydtuzenie sygnatu zielonego jezeli po realizacji maksymalne;j
dtugosci sygnatu w strefie dylematu znajduje sie pojazd.

Sterownik winien umozliwiaC dynamiczne deklarowanie (programowanie) przy
pomocy wyswietlacza i klawiatury sterownika przez uzytkownika o odpowiednio
wysokim poziomie dostepu :

e wartosci luk czasowych akomodacji,

wartosci czaséw miedzyzielonych sterowania,

wartosci czaséw miedzyzielonych wydtuzania ewakuaciji,

wartosci maksymalnych dtugosci poszczegdlnych okreséw akomodacii,
dotgczenia/odtgczenia detektora do/od logiki sterujgcej lub zastgpienia detektora
statym zgloszeniem/statym brakiem zgtoszenia Ilub zastgpienia detektora
procedurg programowa symulujgcg zgtoszenia na detektorze,

e zmian w harmonogramie selekcji programéw sygnalizaciji,

Deklarowanie w/w wartosci winno takze by¢ mozliwe z notebooka — nalezy w tym celu
dostarczy¢ Zamawiajgcemu odpowiednie oprogramowanie.

Mozliwos¢ petnego przetestowania reakcji sterownika na zgtoszenia od uczestnikow
ruchu. Sterownik winien umozliwiaé za posrednictwem portu szeregowego
wspotprace z symulatorem zgltoszen. Przy pomocy symulatora zgtoszeh mozliwe
winno by¢ symulowanie dowolnych kombinacji zgtoszen odpowiadajgcych
zgtoszeniom na detektorach.

Sterownik  winien zapewnia¢ mozliwos¢ zadeklarowania przy pomocy
wyswietlacza i klawiatury sterownika nadzoru granicznej wartosci
utrzymywania sie zgtoszenia lub jego braku wraz z mozliwoécig deklarowania
przez sterownik sposobu reakcji na przekroczenie wartosci granicznej
(ignorowanie zgtoszenia, state zgtoszenie, przetgczenie na harmonogram awaryjny,
automatyczna symulacja zgtoszenia).

Sterownik winien mie¢ wbudowany nadzor maksymalnego czasu oczekiwania na
obstuge zgtoszenia (przekroczenie wartosci granicznej winno powodowac przejscia
do realizacji harmonogramu awaryjnego).

Razem ze sterownikiem winno zostaé¢ dostarczone oprogramowanie (nadajace
sie do zainstalowania na komputerze przenosnym typu notebook)
umozliwiajace :

e ladowanie programoéw sygnalizacji do sterownika,

e odczyt dziennikéw zdarzen ze sterownika,

e programowanie i odczyt wynikéw pomiaréw ruchu ze sterownika,

e zmiane parametréw sterowania w poszczegobinych grupach
sygnalizacyjnych (dlugosci sygnaléw minimalnych, okreséw akomodaciji,
czas6w miedzyzielonych wydtuzania ewakuacji realizowanego przez petle
wydtuzania ewakuaciji).

Sterownik powinien zosta¢ wyposazony w $ciemniacz stuzacy do obnizania
jasnosci swiecenia sygnalizatoréw w godzinach nocnych.
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— Sterownik powinien zosta¢ wyposazony w modem umozliwiajacy transmisje
danych w standardzie HSDPA poprzez tacznosé swiattowodowa.

— Sterownik powinien zosta¢ wyposazony w wideoserwer umozliwiajacy
transmisje obrazu z kamer.

— Serownik musi by¢ wyposazony w tzw. panel policyjny, umozliwiajgcy zatgczanie
sygnatu ogdlnego czerwonego, pulsujgcego zéttego Ilub wylgczenie catkowite
sygnalizacji ; panel musi by¢ dostepny niezaleznie od zasadniczego sterownika.

— Obudowa aluminiowa z 5 letnig gwarancjg. Drzwiczki wyposazone w zamek
.baskwilowy” oraz ,panel policyjny’. Zamek gtdwny i panel policyjny muszg byc¢
wyposazone we wktadke patentowa.

— Konstrukcja szafy sterowniczej musi zapewnia¢ wentylacje,

— Szafa sterownicza musi by¢é wyposazona w grzatke elektryczng zapewniajgca
odpowiednig temperature pracy sterownika

— Sterownik sygnalizacji powinien zosta¢ wyposazony w moduty stuzgce do
gromadzenia i przetwarzania obrazu z kamer oraz w jedno zintegrowane
charakteryzujgce sie statym adresem I[P fgcze transmisji danych stuzgce do
jednoczesnego monitorowania sygnalizacji i transmisji obrazu z kamer na bazie
protokotu TCP/IP.

— Zintegrowane tacze transmisji danych powinno by¢ zakonczone gniazdem typu
RJ45 w standardzie Ethernet, protokot TCP/IP, przepustowos$¢ minimum
10 Mbit.

— Zintegrowane lacze transmisji danych powinno by¢ charakteryzowane przez
staty adres IP.

— Zintegrowane tacze transmisji danych powinno dla zapewnienia bezpieczenstwa
komunikacji zapewni¢ mozliwo$¢ dostepu tylko z okreslonych lokalizaciji.

— Nalezy zapewni¢ mozliwo$s¢ dopasowywania rozdzielczosci i stopnia kompres;i
obserwowanego obrazu, a tym samym czestotliwosci jego odSwiezania.

— Prawidlowos¢ funkcjonowania _zintegrowaneqo 1jcza transmisji _danych
w_odniesieniu do transmisji danych z systemem monitorowania oraz realizacji
podgladu obrazu z kamer zostanie sprawdzona podczas odbioru sygnalizaciji
swietlnych i bedzie podstawag do dokonania odbioru.

Wymagania dla wideo-serwera transmisji obrazu z kamer :

- obstuga 2 kamer (2 wejscia sygnatu wideo)

- mozliwos¢ uzyskania transferu minimum 30 klatek na sek. przy rozdzielczosci
352x288 w trybie PAL i jednoczesnym transferze obrazu z 2 kamer

- detekcja ruchu obiektéw w polu widzenia kamer, generowanie alarmoéw

- mozliwos¢ ograniczania przepustowosci tgcza wykorzystywanego przez serwer
wideo w zakresie od 64kbit/sek do 2Mbit/sek.

- wbudowane 2 wejscia cyfrowe

- wbudowane 2 wyjscia przekaznikowe

- obstuga protokotow TCP/IP, HTTP, SMTP, FTP, Telnet, NTP, DNS, DHCP

- wyjscia 10BaseT Ethernet oraz 100BaseT FastEthernet



- kompresja wideo JPEG, MJPEG

Wymagania dla systemu wideo-detekciji :

— System wideodetekcji powinien sktadac¢ sie z nastepujgcych elementow:

e kamer w obudowach wyposazonych w odpowiednie uchwyty umieszczonych na
konstrukcjach zgodnie z projektem,

e modutdw wideodetekcji (wideodetektorow) przetwarzajgcych obraz z kamer
umieszczonych w szafie sterownika sygnalizacji swietinej,

e przewodow zasilania kamer typu YKY 3*1,5 (1*1,0) prowadzonych pomiedzy
sterownikiem sygnalizacji swietinej a listwami zasilania w masztach
sygnalizacyjnych oraz przewodow OWY 3*1,5 (3*1,0) prowadzonych pomiedzy
listwami zasilania w masztach a kazdg z kamer,

e przewodow transmisji obrazu typu XzWDXpek 75-1,5/5,0 prowadzonych
pomiedzy sterownikiem sygnalizacji swietlnej a kazdg z kamer.

— Obudowy kamer powinny posiada¢ stopien ochrony co najmniej IP65 i by¢
wyposazone w grzaftki z termostatami.

— Kamery powinny by¢é wyposazone w obiektywy o regulowanej ogniskowej
umozliwiajgce precyzyjne ustawienie na obiekcie optymalnej ostrosci pola widzenia
kamery dla okreslonych przez projekt stref detekcji (wymagana regulacja AUTO-
IRYS).

— Wideodetektory powinny by¢ umieszczone w sterowniku sygnalizacji swietlnej, ktory
nalezy wyposazy¢ w moduty transmisji danych.

— Kazdy z wideodetektoréw powinien umozliwia¢ zdefiniowanie minimum 25 stref
detekcji wirtualnej dla jednej kamery. Wideodetektor powinien umozliwiaé
programowe deklarowanie na wynikach detekcji dla poszczegdlnych stref funkcji
logicznych OR, AND, NAND, MzN oraz operacji filtracji i wydluzania zgtoszenh
obecnosci pojazdow.

— Strefy detekcji wirtualnej powinny mie¢ mozliwos¢ eliminowania wzbudzen od
poruszajgcych sie cieni. Mozliwe powinno byé programowanie na wideodetektorze
dla poszczegdlnych stref detekcji wirtualnej

¢ identyfikacji pojazdow kierunku poruszajgcych sie zgodnie z kierunkiem ruchu,
¢ identyfikacji pojazdow poruszajgcych sie przeciwnie do kierunku ruchu,

e obecnosci pojazdow w strefie,

o detekcji pojazdow stojgcych.

— llos¢ wyjs¢ transmisji rownolegtej wyprowadzonych z jednego wideodetektora
powinna wynosi¢ minimum 8.

— System wideodetekcji (wideodetektor + kamera) powinien umozliwiaé detekcje
pojazdow do odlegtosci minimum 120m od kamery.

— Wideodetektor powinien umozliwia¢ przestanie do sterownika sygnalizacji $wietlnej
informacji o ztej widocznosci uniemozliwiajgcej prawidtowg detekcje pojazdéw.

— Wideodetektor powinien umozliwia¢ podglad obrazéw przesytanych przez kamere
W czasie rzeczywistym.

— System wideodetekcji powinien posiada¢ mozliwos¢ rozbudowy o wideoserwer w celu
przesytania obrazu z kamer do centrum monitorowania.



System wideodetekcji powinien posiada¢ mozliwosé zdalnej zmiany parametrow.

W ramach zadania nalezy dotaczy¢ sterownik za posrednictwem sieci Swiattowodowej
(transmisja_w_standardzie HSDPA) do_serwera_systemu zarzadzania MSR-SMiS
eksploatowanego przez Zamawiajagcego umozliwiajgc w ten sposéb petng realizacje
transmisji danych pomiedzy serwerem systemu, a sterownikiem oraz peing realizacje
funkcji monitorowania, sterowania oraz pomiaréw ruchu zapewnianych przez system
MSR-SMiS.

W ramach zadania nalezy zaprogramowac¢ serwer systemu monitorowania w_zakresie
niezbednym do realizacji funkcji centralneqo monitorowania, sterowania oraz
automatycznych pomiaréw ruchu wspodtpracy ze sterownikami _sygnalizacji swietinej
zgodnie z ponizszym zestawieniem :

w zakresie monitorowania pracy sygnalizacji i monitorowania ruchu:

o zbiorczy podglad prawidiowosci pracy sygnalizacji w postaci symbolu na mapie
miasta - kolor symbolu powinien zmienia¢ sie zaleznie od realizowanego trybu pracy
i/lub wystgpienia awarii elementéw i detekciji,

o wizualizacjia na mapie skrzyzowania i diagramach paskowych stanéw grup
sygnalizacyjnych z rozréznieniem zielonego statego oraz poszczegolnych okreséw
akomodacji (aktualizacja informacji w czasie rzeczywistym),

o wizualizacja na mapie skrzyzowania i diagramach paskowych stanéw zgtoszen na
detektorach (aktualizacja informacji w czasie rzeczywistym),

o Wwizualizacja na mapie skrzyzowania wysterowania potwierdzen dla pieszych
(aktualizacja informaciji w czasie rzeczywistym),

o wizualizacja na mapie skrzyzowania grup sygnalizacyjnych, w ktérych uszkodzone sg
zrodta swiatta,

o wizualizacja na mapie skrzyzowania uszkodzonych detektoréw oraz detektorow
zgtoszenia ktorych sg symulowane,

o wizualizacja czaséw oczekiwania zgtoszeh na obstuge,

o wizualizacja warto$ci krotkoterminowych pomiaréw ruchu (pomiary realizowane
w interwatach 5 - 15min),

o wizualizacja mocy i hapie¢ mierzonych w czasie rzeczywistym w torach sygnalizacji,

o sygnalizacja wystgpienia awarii elektrycznej instalacji sygnalizacji lub pojawienia sie
ostrzezenia o przepaleniu sie zarowek,

o wizualizacja warto$ci progowych awarii i ostrzezeh napie¢ i mocy zaprogramowanych
w sterowniku,

w zakresie mozliwosci zdalnej edycji parametréw pracy sterownika z serwera:
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zmiana trybu sterowania (praca trojbarwna, sterowania zétte migajgce, sygnalizacja
wytgczona) i/lub zatgczenia dowolnego programu umieszczonego w pamieci
sterownika oraz wymuszenia powrotu sterownika do pracy lokalnej,

zdalna edycja wartosci progowych awarii i ostrzezen napie¢ i mocy sterownika,

zdalna edycja wartosci progowych detekcji ciggtej obecnosci zgtoszenia lub ciggtego
braku obecnosci,

zdalna edycja dotgczania i odtgczenie wyjS¢ detektoréw do logiki sterujgce;,
symulowanie statego zgtoszenia na detektorze, statego braku zgtoszenia,
symulowanie okresowych zgtoszen,

zdalne programowanie generatoréw symulujgcych zgtoszenie,

zdalne programowanie reakcji sterownika na awarie detektora (state zgtoszenie,
przejscie na harmonogram awaryjny, zatgczenie symulacji zgtoszen),

zdalny dostep do wszystkich dziennikdw zdarzeh urzgadzenia - zaréwno logoéw toru
sterowania jak i toru nadzoru, mozliwo$¢ odczytu logéw i ich archiwizowania
w serwerze systemu,

zdalna modyfikacja czasu i daty sterownika z serwerem (synchronizacja czasu i daty),
zdalny restart sterownika z serwera,

zdalne tadowanie oprogramowania do sterownika z serwera — opcja powinna
dotyczyé¢ catosci oprogramowania sterownika,

zdalne wprowadzenia zmian w harmonogramach selekcji programéw sterownika,

zdalne konfigurowanie nastepujgcych parametrow sterowania ruchem:

— wartosci luk czasowych akomodacji,

— wartoéci czaséw miedzyzielonych sterowania,

— warto$ci czaséw miedzyzielonych wydtuzania ewakuaciji,

— wartosci maksymalnych dtugosci poszczegdlnych okresow akomodaciji.

w zakresie pomiardw ruchu:

O

O

programowanie krétkoterminowych pomiardéw ruchu (interwaty pomiarowe 5 - 15 min),

programowanie dtugoterminowych pomiaréw ruchu (wskazanie detektorow
sterownika ktoére beda realizowaty pomiary, wskazanie horyzontu pomiardw,
wskazanie dtugosci interwatu pomiarowego, odczytu danych o ruchu, wizualizacja
danych w postaci tabelarycznej i w postaci wykreséw z mozliwoscig ich drukowania),

w zakresie transmisji obrazu wideo:

O

O

O

konfigurowanie list wideoserweréw i podglagdu obrazu pozyskiwanego w oparciu
o kamery systeméw wideodetekgji zainstalowanych na skrzyzowaniach i/lub kamery
dodatkowe,

transmisja i wizualizacja (podglad) obrazu z poszczegdlnych kamer zgodnie
z wprowadzong konfiguracja,

wybor kamer, ktérych podglad ma dotyczy¢, mozliwo$¢ eliminowania z widoku obrazu
z kamer uznawanych za mato istotne,
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o Jednoczesny podglagdu obrazu z wielu kamer (2-4) w tym samym oknie wraz
z mozliwoscig zatrzymania obrazu i wydrukowania tego co jest w danej chwili
widoczne.

Serwer systemu powinien zapewnia¢, aby dla poszczegdélnych uzytkownikéw systemu
mozliwe bylo zaprogramowanie ich uprawnien w szczegélnosci jezeli chodzi o
mozliwos¢ dokonywania zmian parametrow sterownika.

Dokumentacje projektowg nalezy opracowa¢ na aktualnej mapie do celow
projektowych i zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z 3 lipca 2003 r.
w sprawie szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. nr 120/03
poz. 1133 z pdzn. zm.), oraz Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2
wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegdétowego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. nr 202, poz. 2072, z dnia 16.09.2004r ze
Zmianami).

2.3 Ogoblne warunki wykonania i odbioru robét projektowych i budowlanych

W ramach przekazania placu budowy Zamawiajgcy przekaze Wykonawcy catos¢
terenu objetego lokalizacjg obiektu z wytgczeniem trasy przytgczy elektrycznych.

Wykonawca bedzie zobowigzany umowg do przyjecia odpowiedzialnosci od
nastepstw i za wyniki dziatalnosci w zakresie:

-organizacji robot budowlanych,

-zabezpieczenia intereséw 0s6b trzecich,

-ochrony srodowiska,

-warunkdéw bezpieczenstwa pracy,

-warunkow bezpieczenstwa ruchu drogowego zwigzanego z budowa,
-zabezpieczenia placu budowy przed dostepem o0sob trzecich.

Wyroby budowlane stosowane w trakcie wykonywania robét budowlanych majg
spetnia¢ wymagania polskich przepisow, a Wykonawca bedzie posiadat dokumenty
potwierdzajgce, ze zostalty one wprowadzone do obrotu zgodnie z regulacjami
ustawy o wyrobach budowlanych i posiadajg wymagane parametry.

Wyroby budowlane wytwarzane wedlug zasad okreslonych w dokumentaciji
projektowej lub w specyfikacjach technicznych bedg wymagaty przeprowadzenia
badan potwierdzajgcych, ze spetniajg one oczekiwane parametry. Koszty
przeprowadzenia tych badan obcigzajg Wykonawce.

Zamawiajgcy przewiduje biezgcg kontrole wykonywanych robét
Kontroli Zamawiajgcego bedg poddane w szczegolnosci:

-rozwigzania projektowe zawarte w projekcie budowlanym — przed ziozeniem
wniosku zgtaszajgcego zamiar rozpoczecia robot budowlanych oraz projekty
wykonawcze
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i specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych w aspekcie ich
zgodnosci z programem funkcjonalno-uzytkowym oraz warunkami umowy,

-stosowane gotowe wyroby budowlane w odniesieniu do dokumentow
potwierdzajgcych ich dopuszczenie do obrotu oraz zgodnosci parametrow z
danymi zawartymi w projektach wykonawczych i w specyfikacjach technicznych,

-wyroby budowlane lub elementy wytwarzane w budownictwie w aspekcie
zgodnosci ich parametréw 2z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami
technicznymi,

-sposob wykonania robot budowlanych w aspekcie zgodnosci ich wykonania
z projektami  wykonawczymi, specyfikacjami technicznymi, programem
funkcjonalno-uzytkowym i umowg, obowigzujgcymi normami i sztukg budowlana.

Dla potrzeb zapewnienia wspotpracy z Wykonawcg i prowadzenia Kkontroli
wykonywanych robot oraz dokonywania odbiorow Zamawiajgcy przewiduje
ustanowienie upowaznionej osoby do zarzadzania realizacja umowy - inspektora
nadzoru inwestorskiego.

Zamawiajgcy ustala nastepujgce rodzaje odbiorow:
-odbior rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
-odbior koncowy,

-odbior po okresie rekojmi,
-odbior ostateczny, tj. po okresie gwarancji.

Sprawdzeniu i kontroli bedg podlegaty:

-uzyte wyroby budowlane i uzyskane w wyniku robét elementy obiektu —
w odniesieniu do ich parametréw oraz ich zgodnosci z dokumentami budowy,

-jakos¢ wykonania i doktadnosc¢ prac oraz ich zgodnos$¢ z przedmiarem robét,
-prawidtowos¢ funkcjonowania zamontowanych urzgdzen,

-poprawnosc¢ potgczen funkcjonalnych, wydajnosé przesytowa i szczelnosé
w sieciach i instalacjach wraz z protokotami pomiarow.

-Zamawiajgcy ustanowi ryczattowe wynagrodzenie dla Wykonawcy za caty zakres
zamowienia pfatne jednorazowo po odbiorze koncowym.

Wykonawca bedzie zobowigzany do wykonywania i utrzymywania w stanie
nadajgcym sie do uzytku oraz do likwidacji wszystkich robét tymczasowych
niezbednych do realizacji przedmiotu zaméwienia.

3. Informacje ogélne
Zamawiajgcy oSwiadcza, ze teren inwestycji jest w jego wtadaniu.

Wykonawca jest zobowigzany zrealizowa¢ przedmiot zamdwienia spetniajgc wymogi
ustawy Prawo Budowlane ( Dz. U. z 2003 r., Nr 27, poz. 2016 z pézn. zm.), innych
ustaw i rozporzgdzen, Polskich Norm, zasad wiedzy technicznej i sztuki budowlane;j.

13



Zamawiajgcy informuje, ze jest zobowigzany stosowac reguty wynikajgce z ustawy
Prawo zamoéwien publicznych (Dz.U. z 2004 r., Nr 19, poz. 117 z pézn. zm.).

4. Dodatkowe wytyczne Zamawiajgcego i uwarunkowania zwigzane z budowa
i jej przeprowadzeniem
Zamawiajgcy oczekuje, ze Wykonawca wykona:

- projekt budowlano-wykonawczy,
- projekty organizacji czasowej i docelowej,
- uzyska stosowne zgtoszenia, zezwolenia na realizacje zadania drogowego,

- realizacje catosci zaméwienia w terminie do 20.10.2014r.

5. Przepisy prawne i normy zwigzane z projektowaniem i wykonaniem zadania

- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikaciji
technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. nr 202, poz. 2072, z pézn. zm.).

- Rozporzadzeniem Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej
z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy projektu
budowlanego (Dz. U. z 2012, poz. 462).

- Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 r. (Dz. U. Nr 220
poz. 2181 z pdzn. zm.) w sprawie szczegoétowych warunkéw technicznych dla
znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczenia na drogach.

- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca
1999 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi
publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43, poz. 430, z p6zn. zm.).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 06 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych
(Dz. U. nr 47, poz. 401)

Normy:

o PN-EN-12368 Urzagdzenia do sterowania ruchem drogowym

e PN-EN-50556 Systemy sygnalizacyjne ruchu drogowego

e PN-EN-12675 Kontrolery sygnalizatoréw — Funkcjonalne wymagania
bezpieczenstwa

e PN-EN-50293 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) - Systemy
sygnalizacji ruchu drogowego. Norma wyrobu

e PN-EN-60598-1 Oprawy oswietleniowe. Wymagania ogélne i badania

e PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw

termoplastycznych w powiloce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0,6/1 kV.
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PN-76/E-90304

PN-83/T-90331

PN-83/E-06230
PN-75/E-05100

PN-76/E-05125

PN-71/E-05160

PN-55/E-05021

BN-68/6353-03

BN-76/8984-17

BN-73/8984-01
BN-73/8984-05

PN-91/E-05009/41

PN-81/H-84023/67

-80/H-74219

BN-89/1076/02

PN-68/B-06050

BN-83/8836-02

PN-86/H-84018

PN-88/B-06250

PN-B-11113:1996

PN-B-11112:1996

PN-B-06714/01:1989 Kruszywa

Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powloce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0,6/1 kV.

Telekomunikacyjne kable miejscowe z wigzkami
czworkowymi, peczkowe o izolacji polietynowe;j.

Zaréwki 0 ogéine wymagania i badania.

Elektroenergetyczne linie
Projektowanie i budowa

napowietrzne.
Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie
i budowa

Rozdzielnie  prefabrykowane
Ogolne wymagania i badania

niskonapieciowe.

Urzadzenia elektroenergetyczne.
obcigzalnosci przewoddw i kabli..

Wyznaczanie

Folia kalendrowana techniczna z uplastycznionego
polichlorku winylu.

Telekomunikacyjne sieci kablowe

Ogdlne wymagania i badania.

miejscowe.

Studnie kablowe. Klasyfikacja i wymiary.
Kanalizacja kablowa. Ogoélne wymagania i wymiary.

Zabezpieczenie  przeciwporazeniowe.
wytgczanie zasilania..

Szybkie

Stal okreslonego stosowania. Stal na rury.

Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco
0golnego zastosowania.

Ochrona przed korozjg. Powtoki metalizacyjne
cynkowe i aluminiowe na konstrukcjach staliwnych i
zeliwnych. Wymagania i badania.

Roboty ziemne budowlane.

Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci.
Gatunki.

Beton zwykly.

Kruszywo mineralne. Kruszywo do nawierzchni
drogowych. Piasek.

Kruszywa mineralne.
nawierzchni drogowych.

Kruszywo famane do

mineralne. Badania. Podziat,

terminologia.
15



e PN-B-06714/11:1987 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie sktadu
petrograficznego.

e PN-S-06102:1997 Drogi samochodowe. Podbudowy 2z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

e PN-B-06721:1987 Kruszywa mineralne. Pobieranie prébek.

e BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika
piaskowego.

e BN-893102:1964 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu
odksztatcen nawierzchni podatnych i podtoza przez
obcigzenie ptyta.

e PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

e PN-96/B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do
nawierzchni drogowych.

o PN-61/S-96504 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas
bitumicznych.

e PN-S-96025 Drogi samochodowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania.

e PN-S-04001/01 Drogi samochodowe i lotniskowe. Mieszanki
mineralno bitumiczne. Badania. Postanowienia
ogolne.

e PN-EN-12591 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.

o BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni

planografem i fatg.

e PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odpornos¢ na narazenia
mechaniczne. Wymagania i badania.

Inne dokumenty:

e (Ogolne specyfikacje techniczne — GDDP Warszawa 2001

e Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA99
— IBDIM 1999

e Katalog typowych nawierzchni podatnych i poétsztywnych — GDDP
1997

e Szczegodtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych poziomych
I warunki ich umieszczania na drogach — zaftacznik nr 2 do
rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003

e SzczegoOtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych pionowych
I ich warunki umieszczania na drogach - zatacznik nr 1 do
rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003

e Szczegodtowe warunki techniczne dla sygnatéw drogowych i warunki
ich umieszczania na drogach - zatacznik nr 3 do rozporzgdzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003
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e Przepisy budowy urzadzen elektrycznych — Warszawa 1980

Zatgczniki:
- mapka orientacyjna,
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